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2.5 Soros adatkommunikációs rendszerek – CAN 
(Ötödik rész) 

 
3.4. A CAN adatbusz rendszerek üzenetformátuma 

Az információt a soros adatátviteli rendszereknél szabványosított keretformátumba foglalják. A teljes 
üzenetet alkotó bitsorozat az adott kereten belül úgynevezett mez kre osztott. Az egyes mez kbe 
elhelyezked  bitcsoportok fontos protokolláris, hibafelismer  és adatátviteli feladatokat teljesítenek. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3.4.1. A Startmez  – startbit 
A buszvonal üzenetmentes helyzetben „H” szint# (1), ha azt valamelyik ECU használni akarja, azzal 
kezdi az adást, hogy a vonalat „L” szintre (0) húzza, tehát el állítja a start bitet. Ez azt eredményezi, hogy 
a többi ECU is elkezdi figyelni a vonalat, és egyúttal szinkronizálja a saját órajelét. Mivel aszinkron a 
rendszer, mindegyik ECU saját órajel generátorral rendelkezik, amelyek természetesen nem „járnak” 
teljesen együtt. (A szinkronozás az adás megkezdését követ en más éleknél is létrejön.)  

 
3.4.2. Döntési mez  – arbitrációs mez  

Mint már említettük, a CAN a Multi Master elvb l következ en nem a résztvev ket, hanem az üzenetek 
tartalmát részesíti el nyben. A döntési mez  mondja meg, hogy milyen tartalmú üzenet kerül a buszra −  
tehát azt majd, mely vezérl knek kell feldolgozniuk − és egyben e mez  tartalmától függ a buszhasználati 
jogosultság is. Mivel jelenleg két CAN szabvány szerinti üzenetformát is alkalmaznak (ezek egy 
hálózaton belül is használatosak), a start bit utáni arbitrációs mez  hossza 11+1 (CAN 2.0A változatnál), 
illetve 11+2+18+1 (a CAN 2.0B változatnál) bit. A rendszer úgy van megalkotva, hogy a CAN 2.0A 
változat üzenetei a CAN 2.0 B üzeneteihez képest prioritást élvezzenek. (Jelen írásunkban a könnyebb 
megértés céljából csak a CAN 2.0A arbitrációs mez jével foglalkozunk.)  
Az döntési mez  a CAN 2.0 A változatnál két részb l áll, az azonosító mez b l és az adatkérelmi 
mez b l, amely mindösszesen egyetlen bit.  
 
 
 

 Forrás: V A G 

 18. ábra 
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3.4.2.1. Azonosító mez  
A CAN 2.0A változatnál az azonosító mez  11 bit hosszúságú, ami elvileg 211= 2048 féle azonosító kódot 
jelenthet, ennyiféle üzenet kerülhet elméletileg a buszra. (A valóságban a számuk csak 2032. A CAN 
2.0.B változatnál az azonosító mez  hosszát 29 bitre növelték, hogy az  üzenetfajták száma 
emelkedhessen, legyen és lehet ség a fejlesztésre is.)  

 A buszhasználati jogosultságot úgy 
tudják rangsorolni, hogy az azonosító 
mez ben mindig a legkisebb 
számértékkel szerepl  üzenet fog a 
buszra felkerülni. Mivel a rendszer „0 
domináns”, ha több vezérl  egyszerre 
kezdi használni a buszt a start bit után 
következ en, minél tovább van, a 
vezérl nek a magas helyi értékeken „0 
érték# bitje” − tehát minél kisebb az 
azonosító száma − annál nagyobb az 
üzenete prioritása. Példánkban (19. 
ábra) látható, hogy mivel az ABS/ASR 
ECU azonosító mez jének a számszer# 
értéke a legkisebb bináris szám (a 211, 
és a 210 helyi értéken is 0-van), ennek 
üzenete fog a buszra felkerülni. Mivel a 
buszforgalmat az RX vezetékeken 

mindegyik vezérl  olvassa, az ABS/ASR ECU tudja, hogy a buszon az   üzenetének arbitrációs értéke 
jelent meg. Az ABS/ASR ECU tehát adóként, a többi ECU, csak vev ként üzemelhet tovább, az 
üzenetcsomag végéig. 

3.4.2.2. Adatkérelem, adatküldés -  RTR bit 
 
A buszra nem csak adatok, hanem utasítások - pl. egy adatkér  
utasítás – is felkerülhet. Az arbitrácis mez  utolsó bitje − az RTR bit − 
err l ad információt.  

 
 
 
Adatküld  üzenetkeret – RTR=0 
 
 
 
Ha az RTR bit (Remote Transmission Request⇒ távoli átviteli kérelem) értéke „0” az üzenet adatközl , 
ha „1” akkor adat kér . Mivel a „0” a domináns bit, azonos arbitrációs mez  tehát azonos „üzenettípus” 
esetén adatküldésnek van prioritása. Az adatkér  üzenetben (22. ábra) nincs adatmez . 
 
Adatkér  üzenetkeret – RTR=1 
 
 
 
 

3.4.3. Ellen rz  mez  -  Control mez  
A kontrol bitmez  6 bitb l áll. Az els  bit − az úgynevezett IDE bit − a rendszerkódot azonosítja. CAN 
2.0A esetén az IDE bit értéke „0”, CAN 2.0B esetén „1”. Ennek ismerete az üzenet dekódolásához fontos, 
hiszen az arbitrációs mez  hossza különbözik. A hat bitb l a második egy tartalék (rezervált) bit, a 
kés bbi fejlesztésekre. Értéke jelenleg „0”. Az utolsó négy bit azt az összegkódot adja meg, amely 
alapján az adatmez  hossza megtudható. 

 Forrás: V A G 
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