2.5 Soros adatkomm_unikécic’)s rendszerek — CAN
(Otodik rész)

3.4. A CAN adatbusz rendszerek Uizenetformatuma
Az informéciot a soros adatatviteli rendszereknél szabvanyositott keretformatumba foglaljak. A teljes
Uzenetet akotd bitsorozat az adott kereten belll Ugynevezett mez kre osztott. Az egyes mez kbe
elhelyezked bitcsoportok fontos protokolléris, hibafelismer és adatétviteli feladatokat teljesitenek.

Start bit (1 bit)

Azonosité mezd (11 vagy 29 bit)
Adatkérelem (1 bit)

Ellendrzd mezd (6 bit)
Adatmezo (max.64 bit)
CRC ell.mez6 (16 bit)

Nyugtaze meza [2 bit)
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34.1. A Startmez - startbit
A buszvonal Uzenetmentes helyzetben ,H” szint# (1), ha azt valamelyik ECU hasznalni akarja, azzal
kezdi az adast, hogy avonalat ,L” szintre (0) hlizza, tehat el alitjaa start bitet. Ez azt eredményezi, hogy
a tobbi ECU is elkezdi figyelni a vonalat, és egyuttal szinkronizélja a sajét orajelét. Mivel aszinkron a
rendszer, mindegyik ECU sajé 6rgel generdtorral rendelkezik, amelyek természetesen nem ,jarnak”
teljesen egylitt. (A szinkronozés az adas megkezdését kdvet en més éleknél is [étrejon.)

3.4.2. Dontési mez — arbitréciés mez

Mint mé&r emlitettik, a CAN a Multi Master elvb | kdvetkez en nem a résztvev ket, hanem az lizenetek
tartalmat részesiti el nyben. A dontési mez mondja meg, hogy milyen tartalm( Gzenet kerll a buszra -
tehat azt majd, mely vezérl knek kell feldolgozniuk - ésegyben e mez tartamatdl fligg a buszhasznalati
jogosultsag is. Mivel jelenleg két CAN szabvany szerinti Uzenetformé is alkalmaznak (ezek egy
hél6zaton belll is haszndlatosak), a art bit utani arbitréciés mez hossza 11+1 (CAN 2.0A valtozatnal),
illetve 11+2+18+1 (a CAN 2.0B véltozatnal) bit. A rendszer ugy van megalkotva, hogy a CAN 2.0A
valtozat Uzenetei a CAN 2.0 B Uzeneteihez képest prioritést élvezzenek. (Jelen irdsunkban a kénnyebb
megeértés céljabdl csak a CAN 2.0A arbitraciés mez jével foglalkozunk.)

Az dontési mez a CAN 2.0 A vétozatndl két részb | all, az azonosito mez b | és az adatkérelmi
mez b |, amely mindtsszesen egyetlen hit.



3.4.2.1. Azonosité mez
A CAN 2.0A véltozatndl az azonosité mez 11 bit hosszdisagu, ami elvileg 2= 2048 féle azonositd kodot
jelenthet, ennyiféle Uzenet kerlilhet elméletileg a buszra. (A valosdgban a szdmuk csak 2032. A CAN
2.0.B valtozatnd az azonositd mez hosszat 29 bitre novelték, hogy az Uzenetfajtdk széma
emelkedhessen, legyen és lehet ség afejlesztésreis.)
A buszhasznadlati jogosultsigot Ugy

tudjdk rangsorolni, hogy az azonositd
mez ben  mindig a legkisebb
szémértékkel szerepl Uzenet fog a
buszra felkertlni. Mivel a rendszer ,0
domindns’, ha tobb vezérl egyszerre
kezdi haszndlni a buszt a start bit utén
kovetkez en, minél tovébb van, a
vezérl nek a magas helyi értékeken ,,0
érték# hitje” - teha minél kisebb az
azonositd szama - anna nagyobb az
Uzenete prioritasa. Példankban (19.
abra) lathat6, hogy mivel az ABS/ASR
ECU azonositd mez jének a szamszer#
értéke a legkisebb binéris szam (a 24,
és a 2'° helyi értéken is 0-van), ennek
Uzenete fog a buszra felkertilni. Mivel a
buszforgalmat az RX vezetékeken
mindegyik vezérl olvassa, az ABS/ASR ECU tudja, hogy abuszonaz (zenetének arbitracios értéke
jelent meg. Az ABS/ASR ECU tehé adokeént, atdbbi ECU, csak vev ként (izemelhet tovabb, az
Uzenetcsomag veégéig.

19. dbra

3.4.2.2. Adatkérelem, adatkildés- RTR bit

_Arbin'ari-.:'-n fisld=11+1 bLtL

A buszra nem csak adatok, hanem utasitasok - pl. egy adatkeér
utasitéds — is felkertilhet. Az arbitrécis mez  utolso bitje- az RTR hit -
’ err | ad informéciot.
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Ha az RTR bit (Remote Transmission Requestb tévoli atviteli kérelem) értéke ,,0” az Uizenet adatkozl
ha ,1” akkor adat kér . Mivel a, 0" a dominans bit, azonos arbitrécios mez teh& azonos , Uzenettipus’
esetén adatkildésnek van prioritdsa. Az adatkér Uzenetben (22. dbra) nincs adatmez .

Adatkér Uzenetkeret - RTR=1

3.4.3.Ellen rz mez - Control mez
A kontrol bitmez 6 bitb | dll. Az els bit - az Ugynevezett IDE bit - a rendszerkédot azonositja. CAN
2.0A esetén az IDE hit értéke ,0”, CAN 2.0B esetén ,1”. Ennek ismerete az Uizenet dekodolasadhoz fontos,
hiszen az arbitréciés mez hossza kilonbozik. A hat bitb | a mésodik egy tartalék (rezervalt) bit, a
kés bbi fejlesztésekre. Ertéke jelenleg ,0”. Az utolsd négy bit azt az dsszegkodot adja meg, amely
alapjén az adatmez  hossza megtudhato.



