2.7. Soros adatkommunikéaciés rendszerek — CAN
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A buszvonalak legalapvetdbb hibai W-mérével —
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A mérés eldkészitése
a, A vizsgdlat el6tt, hakell, aramtalanitsunk a jarmiivet! (E mivelet el6tt a gyujtést feltétlentl kapcsoljuk
lel) Ha a buszvonalon a kommunikécié a gyujtas levételét kdvetéen megsziinik, az aramtalanitastol
eltekinthetiink.
b, A diagnosztikai csatlakozdban — ha a soros informacidétviteli rendszer vezetékeit oda kivezették —
azonositsuk a CAN-L és CAN-H csatlakozasokat! (Lasd 30. ébral) Ha a diagnosztikai csatlakozon
keresztiil a vonalak nem érhet6ek el, ,,Hirschmann csipesszel” kapcsolodhatunk ré a vezetékekre.
A mérés menete és a fontosabb hibak
a, Ellenérizzik a CAN-H és CAN-L vonalak kozotti ellendllas nagysagat! (30. abra) Ennek a gyérilag
megadott értékiinek kell lennie. (Példankban ez: 54 — 69W.)

L ehetséges hibdk, ha az ellenallas nagyobb a megengedett értéknél:

— szakadas van a lezaroellen-
allés csatlakozasandl,

— szakadt a busz egyik vezetéke,

— szakadas van a ,, sorba kotétt”
vezeérlok valamelyikében.

Resistance Value Resistance Value Resistance Valua
HM-690 more than &9 & less than 54 0

L ehetséges hibék, ha az ellenallas
Kisebb a megengedett értéknél:
— zarlatos egy lezé&r6 elendllés,
— zérlat aCAN-L ésa CAN-H

) . 30. dbra —
vezetékek kozott, CAMNH
— zarlatos egy vezérlo. CG
b, Ellendrizzik a CAN-H és CAN-L csatlakozasok test-és
pozitivzarlatat — mérjik a két informacios vezeték teshez (CG) \
és ,akkut+” -hoz (BAT) képesti ellendllasat! (31. &bra) Az ( \
ellendllasértékeknek a gyarilag megadott értékhatarba kell 0 0 )
esnick. | e 7
A mellékelt tablazatban a Toyota hajtaslanc-CAN testhez és CANL BAT
,BAT-hoz’ megadott ellendllasértékeit kozoljik. 31 dbra
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felfiizott vezérlok hibai okozhatjak. ” -
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A CAN-rdl sz0l6 cikksorozatot befejeztiik. CAN-L —CG

A kovetkezg témakor elsd irdsa két hét malva jelenik meg!
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