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5.11. Benzinbefecskendez  és integrált motorirányító rendszerek 
(Tizenegyedik rész – a Toyota integrált motorirányító rendszere IV. – T C C S IV.) 

 
Az el z  cikkünkben bemutattunk két olyan érzékel t, amelyet a Toyota integrált motorirányítói (is) 
használnak. Ebben az írásunkban újabb két jellegzetes „motor jeladót” mutatunk be, és csak ezt követ en 
térünk rá a TCCS alrendszereinek ismertetésére. 
 
4. A motorirányító bemeneti információi, szenzorai II. (További két példa.) 

4.3. Hall-elemes gázpedálállás érzékel  
A Toyota ma gyártott járm#veinek jelent s hányada úgynevezett „elektromos gázpedállal” rendelkezik, 
amelynek lényege, hogy a hagyományossal ellentétben a pedált nem köti össze huzal (bowden) a 
fojtószeleppel, hanem a gázpedálban egy jeladót helyeztek el, s a fojtószelepet villamos motor mozgatja. 
Ez több szempontból (pl. tempomat vezérlés) is el nyös m#szaki megoldás. A legtöbb gyártó, így a 
Toyota is eleinte potenciométeres, majd kés bb Hall elemes gázpedálállás szenzorokat kezdett alkalmazni. 
Fontos tudnunk, hogy e jeladókat biztonsági okokból kett s szenzorként készítik el, tehát az ECU a 
gázpedálállásról két információval rendelkezik, és ezek összevetése alapján ítéli meg a motoragy a jelek 
hihet ségét. Ezzel gyakorlatilag nullára csökkentik a téves gázpedáljelb l adódó baleset valószín#ségét.  
A Hall-elemes gázpedálállás érzékel  m#ködésének megértéséhez el ször az alapelvet ismertetjük. 
Hall hatás 

A Hall-effektus lényegét az 1. ábrán követhetjük nyomon. Ha mágneses 
térbe egy áramjárta vezet t -  esetünkben egy „d” vastagságú félvezet  
hasábot -  helyezünk, akkor arra er  fog hatni. (F= B*I*l*sin a. E régóta 
ismert jelenséget használják fel m#ködésükhöz, pl. a villamos motorok 
is.) Hall valószín#leg azon gondolkodott el, hogy az er  -  az úgynevezett 
Lorentz er  -  az anyagon belül közvetlen mire hathat. Mivel mágneses 
kölcsönhatásból adódik, direkt módon a mozgó töltésre fejti ki hatását. A 
vezet  és félvezet  anyagokban az elektronok szállítják a villamos töltést 
ezért az er  közvetlenül az elektronokra hat. E miatt az er  az áram 
irányára és a mágneses tér irányára is mer legesen töltésmegosztást fog 
eredményezni. (Az 1. ábra szerint a Hall elem fels  részében nagyobb 
lesz az elektrons#r#ség, mint az alsó felében. Ez okozza az ábrán látható  

irányban megjelen  feszültséget (UH). A Hall feszültség nagyságát az alábbi összefüggéssel határozhatjuk 
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d

sinIBR
U VH

H

a···
=   A képletben RH a Hall elem anyagától függ  úgynevezett Hall állandó, B 

a mágneses tér erejét jellemz  indukció, IV a gerjeszt áram nagysága, d a Hall-elem vastagsága, a a 
mágneses tér és az áram iránya által bezárt szög. (Ez az ábrán nincs jelölve, de látható, hogy 90°.)  
A gázpedálállás érzékel  felépítése és m#ködése 
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