5.7. Benzinbefecskendezés integralt motoriranyité rendszerek
(Hetedik rész — Mono-Jetronic rendszer Il.)

El z cikkinkben a Bosch Mono-Jetronic tuzahyag-és levegendszerét mutattuk be. Ebben az
irasunkban ratériink e kozponti befecskenddzmeneti informéacioit képez jeladdkra és a
befecskendezvillamos héaldzatara.

1. Mono-Jetronic rendszer érzékeli, bemeneti informacioi
Motorfordulatszam jel

1 abral = . A motor ECU szédmara az egyik bemeneti alapinformacié a
: motorfordulatszdm. A rendszer irdnyitbegysége e jellena gyujtas

frekvencigjabdl hatarozza meg. Ennek nagysagat vagy a gyujtas

primerfesziltségének érzékelésé alapjan tudja, tehat az ,1-31” pontok

kozotti feszultséget érzékeli, vagy — mint az, az 1. abran lathetdranyito

egység az ugynevezett T jelet

érzékeli. A b jelet a ,TZ gyujta-

sokndl” a gyujtdsmodul allitja el

Ez egy négy-szbgjel, amelynek

1 - Gyujtaseloszto

2 — Gyujtasmodul

3 — Gyuijtétekercs

TD — Gyujtasmodul fordulatszamijel

; _ kimenet (négyszogfesziiltség) frekygnciéja megggyezik az elosztoés
n €S Forras: Bosch gyujtas frekvenCIajavaI.

Motorterhelési jel — fojtdszelep potenciométer

E rendszer a motorterhelési jelet a
fojtoszelepdllas érzékelése alapjan képzi.

A 2. dbran egy motor toltési fokat (rela-

tiv leveg toltését) lathatjuk a motor-
fordulatszam fuggvényében, kilonbdz

s | | fojtoszelepszdgek esetén. Megfigyel-
hetjuk, hogy ha a fojtdszelep csak kis
mértékben van nyitva — pl. csak #r&

(az ehhez tartozé gorbe nincs behuzva,

. de az, a B8os és a Bos kozott menne) —

6000 mm' | mar +1,54 érzékelési hiba+17%-0s
Fordulatszém, n pontatlansagot eredményezne. Ugyan ez

az erzékelési pontatlansagi® nyitds mellett mar csaki% hibét jelent. Levonhatjuk tehat azt a fontos
kovetkeztetést, hogy a kis fojtészelep szdgeket lényegesen pontosabban kell érzékelni, mint
nagyobbakat. E problémat a Mono-Jetronicon Ugy oldottak meg, hogy annak fojtészelep potenciométel
egy ketts szogallas-érzékel (Lasd 3. abral!) A kis fojtdszelep szogekre# (@45 egy kulén
fesziiltségosztot, a nagy fojtoszelep szogekr& 908 egy masik fesziiltségosztét alkalmaznak. igy a kis
szOgeket pontosabban ismerheti az ECU, hiszen nagyobb feszlltségvaltozast eredményez kis fojtdszele
szognél ugyan az a szogelfordulas. Tehét
digitalizalas utan nagyobb a felbontas finomsa-
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1 — Befecskendezgység alsé része ga.
2 — Fojtészeleptengely
3 — Mozgatdkar

4 — Csuszoéérintkezk

5 — Ellenallaspalya I.

6 — Vezetpalya I.

7 — Ellenallaspalya Il.
8 — Vezetpélya ll.

9 — Tomités

Motorh mérséklet jelado
A rendszer motorimeérséklet jeladdja egy szokasos nem linearis NTK ellenallas tokozva és a hengerfejbe
becsavarozva. Miutan a szenzor tokja kozvetlenll érintkezigt dotyadékkal annak ellenallasa kell
pontossaggal a motorinérséklet informaciot, hordozza.
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